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ProblématiqueProblématique

Le robot d’entraînement " Buddy-Joola " envoi les balles toujours dans une
même direction et suivant une même trajectoire permettant le travail d'un
seul mouvement, lors des entrainements. Les joueurs demandent une
évolution pour pouvoir travailler plusieurs mouvements.
L’ensemble sera constitué :
- d’un plateau 2 axes, à concevoir.
- d’un appareil "buddy-Joola" commercialisé.
- L’appareil commercialisé doit, après cette évolution, permettre
d'envoyer en continu des balles en balayant toute une zone d’une table
d’une Ping-pong (largeur 1.525 m et profondeur 1.37m).
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Support rotatif pour
Buddy Joola

Support rotatif pour
Buddy Joola
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Tâches à réaliserTâches à réaliser

7h

Ab1Ab1
Rédaction du Cahier des Charges Fonctionnel. Recherche de ...Rédaction du Cahier des Charges Fonctionnel. Recherche de ...

11
h Cp1Cp1

Conception des 2 ½ boitiers contenant les 2 cartes des servo- ...Conception des 2 ½ boitiers contenant les 2 cartes des servo- ...

11
h Cp2Cp2

Conception de pièce permettant la liaison du Buddy Joola avec le ...Conception de pièce permettant la liaison du Buddy Joola avec le ...

11
h Cp3Cp3

Conception de la forme de la pièce supportant le servomoteur à ...Conception de la forme de la pièce supportant le servomoteur à ...

11
h Cp4Cp4

Conception du sous ensemble contenant le servomoteur à axe ...Conception du sous ensemble contenant le servomoteur à axe ...

11
h Cp5Cp5

Conception du sous ensemble socleConception du sous ensemble socle

Revue de projet n°1

24
h Cd1Cd1

Modélisation  des 2 ½ boitiers contenant les 2 cartes des servo- ...Modélisation  des 2 ½ boitiers contenant les 2 cartes des servo- ...

24
h Cd2Cd2

Modélisation du sous ensemble  permettant la liaison du Buddy ...Modélisation du sous ensemble  permettant la liaison du Buddy ...

24
h Cd3Cd3

Modélisation du sous ensemble supportant le servomoteur à axe ...Modélisation du sous ensemble supportant le servomoteur à axe ...

24
h Cd4Cd4

Modélisation  du sous ensemble contenant le servomoteur à axe ...Modélisation  du sous ensemble contenant le servomoteur à axe ...

24
h Cd5Cd5

Modélisation du sous ensemble socle.

22
h R1R1

Fabrication des pièces modélisées

22
h R2R2

Fabrication des pièces modélisées

22
h R3R3

Fabrication des pièces modélisées

22
h R4R4

Fabrication des pièces modélisées

22
h R5R5

Fabrication des pièces modélisées

Revue de projet n°2

6h

P1P1
Construction du dossier et du diaporama Oral blancConstruction du dossier et du diaporama Oral blanc

Soutenance finale
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Fiche créée avec le logiciel pySequence (http://code.google.com/p/pysequence)


