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ROBOT  
        RAMASSE-MIETTES 

 
 
      I/ PRESENTATION DU BESOIN 
 
   

A/SYNTHESE DU BESOIN 
                        Dans le cadre du BTS microtechniques, il a été décidé de réaliser 
un robot ramasse-miettes. Celui-ci devra ramasser les miettes sur une table tout 
en évitant les obstacles de manière autonome. 
 
                B/LE BESOIN ET SON MARCHE 
                        Sur le marché actuel, il existe diverses sortes de ramasse-miettes, 
telles que le manuel (par brosse) ou l’aspirateur de table, mais aucun n’est 
parfaitement autonome ni robotisé. 
 

                
                 
      II/ EXPRESSION FONCTIONNELLE DU BESOIN 
 
 
                A/ENONCE DU BESOIN 
                           

Le produit rendra service:                        Le produit agira : 
A QUI ?                                              SUR QUOI ? 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
                                                                          
                                                                               Pourquoi ? 
  
 

Personnes 
attablées 

Table/ Miettes 
 

 
Robot  Ramasse-miettes 

Nettoyer une petite surface  
(table) automatiquement 



 
 
 
               B/L’ENVIRONNEMENT DU PRODUIT: 
 
 
                        L’utilisateur: Convives d’un repas, hôtes. 
                        Energie: Le système sera alimenté par piles. 

Miettes: Elles devront être de petites dimensions.                                   
Obstacles/Vide: Il devra éviter tous les obstacles standards  

                                           d’une table (couverts, assiettes, verres, etc.) et le vide. 
Table : table de salle à manger recouverte d’une nappe coton. 

                                
 
 
 
      III/ ANALYSE FONCTIONNELLE 
  
 
                A/DIAGRAMME PIEUVRE  
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Utilisateur 

Obstacles/ 
Vide 

Robot 
ramasse-
miettes 

Table 



 
 
 
 
               B/ EXPRESSION DES FONCTIONS DE SERVICES    
                   
                          FP1: Ramasser les miettes sur une table. 
                          FP2: Se déplacer sur la table en évitant les obstacles et le vide. 
 
                          Fc1: Avoir un encombrement réduit. 
                          Fc2: Posséder un réservoir accessible         
                          Fc3: Avoir une esthétique et un comportement  
                                   ludique      
                          Fc4: Etre autonome, énergie électrique  
                                  embarquée  
                          Fc5: Respecter les normes de sécurité 
 
 
 
 
 
                C/ CARACTERISATION 
 
       Fonctions principales 
 
Fonctions Critère  d’appréciation Niveau d’exigence Flexibilité 
FP1   

Miettes   
 
 
 
 
 
 Table 

Miettes de pain 
Grosseur des miettes : 
 < 5x5x2mm 
 
 
Dimension table 
 2mx1m 
 
Nature surface : 
 nappe en coton 

 
 
 

10% 
 
 

30% 
 
 

Autres matières 
possibles 

FP2 Déplacement   
 
 
  
Obstacles   

Vitesse : 
 5cm/s  minimum 
 
  
 Tous les obstacles   
standards se trouvant 
sur une table 
(couverts, assiettes, 
verres, etc...) 
 
Vide 

 
 

  



 
 
      Fonctions complémentaires 
 
 
Fonctions Critère d’appréciation Niveau d’exigence Flexibilité 
Fc1 Encombrement Surface au sol 

 100x100mm 
maximum 
 
Hauteur 
 120mm maximum 

Les capteurs pouvant 
éventuellement 
dépasser 
 
 

Fc2 Réservoir  Dimensions : 
 Doit permettre 
approximativement le 
nettoyage total de la 
surface de la table 

 

Fc4 Energie Piles ou batterie 
rechargeable 

 

Fc5  Normes de sécurité Même normes que 
pour les jouets 

 

 
 
 
                    D/HIERARCHISATION 
 
                            1- Fonctions principales  
 

FONCTIONS PRINCIPALES 
 

ESTIMATION CDCF 

 FP1: Ramasser les miettes sur une table 40% 
 FP2: Se déplacer sur la table en évitant les 
obstacles et le bord de la table. 

40% 

 
 
                          2-Fonctions complémentaires  
 
FONCTIONS  COMPLEMENTAIRES 

 
ESTIMATION CDCF 

Fc1: Avoir un encombrement réduit 6% 
Fc2: Posséder un réservoir accessible 5% 
Fc3: Avoir une esthétique et un 
comportement  ludique 

3% 

Fc4: Etre autonome, énergie électrique  
           embarquée 

3% 

Fc5: Respecter les normes de sécurité 3% 
 


